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        従来のリハビリテーションは関節拘縮や筋力回復に主眼が置かれていますが， 

真の社会復帰を目指すには，情報伝達系である神経系機能のリハビリテーション 

を積極的に実施する必要があります.本研究では，神経系の機能回復具合などを使 

用者本人に提示し，機能回復訓練へのモチベーションを高めると同時に安全で効 

果的なニューロリハビリテーションを支援します. 

 

上肢・下肢のそれぞれが求められる運動機能は異なりますが，特に神経機能の回復度合いを使用

者自身にフィードバックできれば，より積極的な回復あるいは回復訓練への参加が期待できます．

本シーズは，上肢・下肢の神経系の機能回復訓練用のロボット技術援用型リハビリテーションシス

テムです． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

上肢リーチング，円描画運動トレーニングと学習・機能回復効果の提示、

歩行運動トレーニング／歩行に必要な筋肉のトレーニングが可能です. 
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何に使えるの？ 

どんな技術？ 

 

← 上肢用ニューロリハビリ 

テーションシステム 

 

下肢用ニューロリハビリ → 

テーションシステム 

水中環境での使用の様子（1歩行周期） 

http://www.wel.iwate-u.ac.jp/miyoshi/main.htm

