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【Outline】
1. Equipment can show a person receiving the 

rehabilitation how far the function recovery of the 
nervous system is attained, so that the motivation 
level for the functional recovery training is raised. 

2. Equipment supports the safety and efficient 
neurorehabilitation.

【Details】
　Physical therapy and occupational therapy require 
hospitalization and outpatient treatment for a patient.  
At the same time, in the present aged society, the 
reduction of the caregiver burden is an urgent subject 
to be dissolved.

　There is a difference in the motor functions between 
the upper extremity and lower extremity.  If a person 
receiving the rehabilitation can recognize the degree 
in the recovery of the nervous functions, it is expected 
that the person can recover much better or engage 
more positively in the recovery training.

As neurorehabilitation,
○ Equipment shown in the above photo can be used for training of upper extremity reaching 

and circle drawing movements, and present the outcome of the functional recovery training. 
○ Equipment shown in the lower photo can be used for the training of walking movement and 

of the muscle necessary for walking.

Related patents

Related materials
TASUKU MIYOSHI, et al., Robotic gait trainer in water: Development of 
an underwater gait-training orthosis., Disability and Rehabilitation, Vol. 
30, No. 2, pp. 81-87, 2008

Details of Technology

What are its applications?

The elaborate whole body movement is required for 
the daily life.  By the biofeed back mechanism of 
equipment, a person receiving the rehabilitation training 
can recognize how far recovery function is attained, 
especially for the muscle movement (nervous system).

 Outli
ne

What kind of technology is this?

Neurorehabilitation system
(Above: for upper extremity,
 lower: for walking movement)

                 

          � � シ ー ズ          岩手大学 

シーズ名 神経系機能回復訓練用装置 分類：９ 

所属 ／ 職 ／ 氏名  工学部 機械システム工学科 ／ 准教授  ／ 三好 扶 

キーワード ニューロリハビリテーション、ロボティクス、腕協調運動、歩行運動

 

                 
 日常生活では身体全体を巧みに動かす必要があります。特に筋肉の 
動かし方（神経系）について、機能回復訓練の進み具合を使用者本人 
に（バイオ）フィードバックします。 

   

【概要】 
１．神経系の機能回復具合などを使用者本人に提示し、 

機能回復訓練へのモチベーションを高めます。 

２．安全で効果的なニューロリハビリテーションを 

  支援します。 

 

【詳細】 

理学療法・作業療法は患者に対し入院・通院が必要です。 

同時に、高齢化社会を迎えた現在、介護負担の軽減も 

達成されなければならない喫緊の課題といえます。 

 

上肢・下肢のそれぞれが求められる運動機能は異なり 

ますが、特に神経機能の回復度合いを使用者自身に 

フィードバックできれば、より積極的な回復あるいは 

回復訓練への参加が期待できます。 

 

           ニューロリハビリテーションとして、 
○ 上肢リーチング、円描画運動トレーニングと学習・機能回復効果の提示ができます。 
○ 歩行運動トレーニング ／ 歩行に必要な筋肉のトレーニングができます。 
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ニューロリハビリテーションシステム 
（上：上肢用、下：歩行用） 


